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LINEA INCLINOMETRICA

Seguimiento de deformaciones

LINEA INCLINOMETRICA




La linea inclinémetrica permite supervisar las
deformaciones globales de la estructura y los
desplazamientos milimétricos en grandes
luces.

Cada segmento de aluminio estd montado sobre
soportes articulados biaxiales, garantizando

libertad de movimiento para seguir todas las
variaciones de la estructura.

O

Compacto & Preciso Plug & Play Auténomo Conectado
Resistente

e i PR L g

Funcionalidades
Bateria 3,6 V - 17 Ah - Autonomiala 7 afios*  Estructura de aluminio Rango de medicién (+/-) 30° (+/-10°)
Resolucién angular 0,01° Conexién Bluetooth & Radio LPWAN Proteccién IP66
Precisién angular 0,005° Instalacién mural simple o en cadena Fijacién sobre soporte articulado
Memoria interna de 250.000 mediciones T° de funcionamiento -25 C° g +70 C° Ensamblaje modularde 05a2m

*segun el intervalo de medicidn elegido, la exposicion del sensor y el modo de transmision de datos (Bluetooth, LPWAN, ...)
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[1] Lista de embalaje

03

‘(" ‘/', G tornillos de la tapE?

Tapa de la carcasa

]m?na tho D/36 V?

Fijaciones

m ‘ :i ~ -

o e

6 Tsegmentode 05m,Tmo2m

@ x2 Pieza 1: pieza de unién articulada

o x2 Pieza 2: base fija 130 mm x 130 mm

@ 2 discos de teflon - @93 mm, preperforado @10 mm

9 1tuerca M8, acero inoxidable A2

@ 2 tuercas M10 bajas, acero inoxidable A2

0 1tuerca M10, acero inoxidable A2

@ 1 tornillo cabeza hexagonal M10x60, acero inox A2

@ x1 Pieza 3: aluminio en forma de Z

@ x1 Pieza 4: aluminio en forma de L

@ x1 Pieza 5: aluminio con varillas roscadas

@ x1 Pieza 6: placa circular de aluminio

@ x1 Pieza 7: anillo de aluminio

@ 4 tornillos 4.0x12.0, acero inoxidable A2

@ 8 tornillos 6.0x8.0, acero inoxidable A2

@ 2 tuercas M6 con base lisa, acero inoxidable A2

@ 4 discos de teflén @70 mm, preperforado @12 mm

@ 8 tacos universales de nylon 12x60 + tornillos de
madera cabeza hexagonal 8x70, acero inoxidable
A2, arandela plana D8 acero inoxidable A2
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[2] consejo

4 D
.. Este manual de instalacién est4 disponible en formato video.
v

- J

Q Consejo para la fijacion

TORX 20

TORX 25

TORX 30

Llave de 12

Llave de 17

Llave de 13

Martillo

Taladro con broca adecuada - @10 mm para taco de nylon
Lapiz de albanil

Alicates planos

Taladro comrbreca adecuada Martillo

@

Habgrdescargado la aplicacion l
FEELBAT

[ ]
Llave de 10 H
Llave de 13 3
Llave de 17 E

e

R— \

[
e i E ﬂ tornillador T:Sg
By o - la

tornillador T30
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[X] Descargar la aplicacién

Para conectar su sensor, instale la aplicacion movil FEELBAT :

GETITON # Download on the
P> Google Play [l @& App Store

O
D

—
Descargue Iadapgcalmon Conceda todos los Registrese y se le
FE%LBC?T esde la permisos para apro- enviara un correo de
tienda de su smart- vechar completamente confirmacion

phone la aplicacion.

Si tiene algun problema, contactenos en (puede aparecer en su carpeta de spam)
SAV@feelbat.fr



https://play.google.com/store/apps/details?id=com.feelbat.app&hl=fr
https://apps.apple.com/fr/app/feelbat/id1568677681
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m Conexion de su sensor

Después de registrarse, abra la aplicacion FEELBAT.
Se le guiara paso a paso para agregar y configurar su primer sensor.

Al conectar su sensor, debe estar cerca para recibir
la sefal Bluetooth.

: Coléguese a una distancia maxima de 30-40
- _metros del sensor, en un area libre de obstaculos.

Sin un token LINKFEEL, no podra recibir datos de forma remota y solo podra
sincronizarlos via Bluetooth.

Si desea habilitar la conexién remota, necesita al menos 10 créditos. Para ello,
contacte a su asesor o escribanos.

a h

No olvide activar el Bluetooth
en su teléfono.

\ / Haga clic en « Anadir un nuevo

dispositivo »

Afadir un nuevo
dispositiva



m Puesta en marcha del sensor

Recomendamos encarecidamente conectar y configurar el sensor
& por Bluetooth antes de desplazarse a la obra.

Es imprescindible preparar el material con 48 a 72 horas de

antelacion y comprobar la conectividad Bluetooth.

Paso 1

Antes de instalar el sensor, debe conectar la bateria.
Siga los nimeros en verde, que corresponden a los elementos de la lista de embalaje.

Para comenzar, retire la tapa del Retire la bateria y conéctela () Anote cuidadosamente el
DELTA R () desenroscando los 4 numero de serie (situado detras
tornillos (1) con un destornillador de la bateria); sera necesario para
TORX T20. conectar el sensor a la aplicacion.

& Atencién: no retire la tapa marcada
“Onda Radio” - no debe abrirse.

2 Utilice la guia de conexidn, sin tener
en cuenta el color de los cables.

Vuelva a colocar la tapa (2) o Presione la tapa (Z)yvuelva a Apriete sin forzar.

comprobando que la junta toérica colocar los tornillos (7).

esté correctamente posicionada

antes de cerrar. A Utilice grasa de silicona (no

suministrada) para lubricar la junta

& Atencion a la posicion del sensor; al cerrar. No apriete en exceso los
hay una guia de alineacion (flecha tornillos: solo sirven para mantener
naranja). | la tapa en su alojamiento.

. Y
Su sensor esta ahora:

+/ Conectado

Su sensor esta casi listo para +/ Preparado
ser instalado en obra.

27
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m Preparacion de los elementos

Paso 2

Premontaje de los modulos

| 3
Piezas necesarias: | :

REF : PISUPP (6)

Para comenzar, coloque el disco
de teflén (3) y la pieza 1: unién

articulada (6) en el interior de la
varilla roscada de la base fija (7)

Piezas necesarias: —
REF : PIFIX
()

Alinee (17) sobre (14) haciendo
coincidir los 4 orificios.

Coloque (15) en el centro de (17),
contra(/4). Finalmente posicione
(16), inserte los tornillos (16,17), y
apriételos en(14).

& *Para |la pieza (16), aseglrese de que

la parte mecanizada quede hacia el
exterior.

L LARRERRRT]

Luego cubra el segmento con
la pieza 3: aluminio en forma
de Z (13).

=
(8) (9)

1 g

Una vez hecho, enrosque la
tuerca M8 (9).

Luego, con una llave de 13, apriete
la tuerca.

/!\ Apriete ligero suficiente: en
cuanto el disco quede colocado
sin juego vertical, deje de apretar
(un exceso puede danfar la varilla

roscada).
s e " ==
W@ W W O O
(15) (16) (17) (18) (19)

A continuacion, coloque el
conjunto en el centro de la
escuadra en forma de L sobre la
parte vertical e inserte los 4
tornillos 4.0x12.0 (18) Apriete con un
destornillador TORX 20 sin forzar.

Las varillas roscadas deben estar
correctamente orientadas antes de
apretar los 4 tornillos.

Coloque el conjunto sobre su
segmento (5).

Su sensor esta ahora listo.

+/ Los elementos estan

Por dltimo, inserte los 8
tornillos 6.0x8.0 (19) y apriete
con un destornillador TORX 30.

preparados para ser
instalados en obra.

Inserte primero los tornillos en
diagonal sin apretar.

Cologue todos los tornillos y apriete
suavemente.




m Instalacion del sensor

Con un taladro y una broca de 12
mm adecuada al material,
perfore las marcas (> 6 cm de
profundidad).

Para comenzar, marque sus
referencias utilizando el
conjunto de piezas de aluminio
previamente montado (6,789)

Recuerde retirar bien el polvo con
una pera sopladora.

Coloque el conjunto de piezas de
aluminio e inserte las arandelas
en los tornillos para madera
TORX cabeza redonda 6x70,
luego introduzca los tornillos en
los tacos(22).

Apriete los tornillos con un
destornillador TORX T25.

Disco de teflén Disco de teflon

s~ Torn ¢
Tuerca Mo — |l |
Tuercas M10 bajas 08

A continuacién, inserte el
tornillo cabeza hexagonal
M10x60 (I”) que atraviesa todo el
conjunto y coloque la tuerca M10
(1) en el otro lado para mantener
el sistema.

CF: ver imagen 8

Representacion de los pasos 6y 7.

Los discos de teflon permiten
evitar la friccion entre los dos
elementos.

Haga lo mismo en el otro lado
del segmento.

Marque sus referencias, perfore,
inserte los tacos y golpéelos con
el martillo para colocarlos en su
sitio.

Luego apriete las otras dos
tuercas (/0) en el interior del
sistema para unir las dos piezas
de aluminio.

Inserte los 4 tacos universales
de nylon 10x60 (2], y golpéelos
con un martillo para colocarlos
correctamente en su lugar.

Inserte el segmento colocando
los discos de teflon @70 mm (2]) a
cada lado exterior del
segmento, luego posicione las
tuercas M10 bajas (/0) en cada
lado interior.

CF:verimagen 8

Apriete la tuerca M10 (1) con 2
llaves de 17.

Coloque el conjunto de piezas de
aluminio e inserte las arandelas

en los tornillos para madera TORX
cabeza redonda 6x70, luego
introduzca los tornillos en los
tacos(22).

Apriete los tornillos con un
destornillador TORX T25.

09



Inserte el segmento colocando
los discos de teflon @70 mm (2])
en cada lado exterior del
conjunto de piezas (6,7,5,9),
luego posicione las tuercas M10
bajas (/0) en cada lado interior.
CF : ver imagen 7

Apriete la tuerca M10 (11) con una
llave de 17.

Luego inserte las 2 tuercas M6
de base lisa (20).

Puede ayudarse de la vista
instantanea para ajustar

ligeramente el angulo del
sensor.

Su sensor esta ahora:

+/ conectado
+/ configurado

+/ preparado
+/ instalado

L
Tuetrgas M10 bajas 15

Apriete las tuercas con una llave

Disco de teflén

Disco de teflon

Tornillo ¢

[II_Tuerca M1Q

A continuacioén, inserte el Representacion de los pasos 13y
tornillo cabeza hexagonal 14.
M10x60 (/2] y la tuerca M10 (7]) ,
en cada lado para mantener el ]
sistema.

Los discos de teflén permiten
evitar la friccion entre los dos
elementos.

Luego apriete las otras dos
tuercas (10) en el interior del
sistema para unir las dos piezas
de aluminio.

En el centro de su segmento,
coloque su DELTA R en su
soporte de fijacion.

Su sensor esta instalado.

de 10.

-

Si aun no ha activado su token LINKFEEL, jtodavia esta a tiempo!
Haga clic en Conexion, seleccione Activacion LINKFEEL y realice una
prueba de red.

Debe estar obligatoriamente conectado por Bluetooth para activar
el token.

Una vez activado, el sensor se comunicara en unos segundos hasta 4
horas segun la exposicion del sitio.

Se recomienda activar el token 24 horas antes de la mision.

10


https://www.youtube.com/watch?v=U_TIMMAySfI&list=PLDMu0s3xkNtqdLPkEF6SW4GKFNvz34PYS&index=9
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['}] Webmonitoring

sPara ir mas alla!
l i

Todas las funciones disponibles en la aplicacién
también estan accesibles a través de la web, lo que
facilita el analisis y la comparacién de gréficos.

v/ GESTION DE PROYECTOS SIMPLIFICADA
v/ VISUALIZACION DE ZONAS -
~/ ANALISIS DE CURVAS

~/ GENERACION DE INFORMES PDF

Acceder a la aplicacion web

Botén de prueba

g » El botén de prueba permite verificar la cobertura Sigfox cuando la direccion o ubicacion exacta
' de los sensores aun no esta definida, garantizando asi el correcto funcionamiento del dispositivo.

FEELBOX e El repetidor Microestacion SIGFOX

La FEELBOX es una pasarela 4G
que asegura la transmisién de
datos de sus sensores FEELBAT
cuando la cobertura SIGFOX es
insuficiente.

Donde haya conexion 4G disponible,
sus sensores pueden comunicar sus
mediciones.

El repetidor extiende el alcance de
los sensores en zonas con
cobertura Sigfox débil.

Puede retransmitir hasta 15 sensores
(140 mensajes/dia) y funciona con
bateria, con una duraciondel1a 7
anos segun el uso. Se incluye una
suscripcion de un ano, renovable
con un token LINKFEEL.

The Sigfox microstation extends
Sigfox coverage indoors or in
poorly covered areas.

It operates on 220 V with Ethernet
or optional 3G/4G connection. An
IP65 enclosure is recomnmended for
outdoor use. Optional 3G/4GC keys
are available (SIM card not
included).

If you have any questions, contact us at

SAV@feelbat.fr


https://monitoring.feelbat.eu/login

m Caso de uso




m Caso de uso

PICONECT

13



14

[X] iInformacién atil

Los productos FEELBAT estan cubiertos por la garantia legal de conformidad. Esta
garantia cubre los defectos de conformidad respecto al contrato de venta que
aparezcan dentro de los dos anos posteriores a la entrega del producto. También estan
cubiertos por la garantia de vicios ocultos, que aplica a defectos no visibles en el
momento de la venta y que hacen que el producto sea inadecuado para su uso o
disminuyen significativamente su utilidad.

La garantia no se aplica en los siguientes casos:

X

El sensor ha sufrido una caida La carcasa estd danada El sensor se utiliza de
(golpes, grietas, marcas) forma no conforme

El sensor ha sido El sensor se almacena o utiliza Los soportes limitan el

sumergido en agua fuera del rango de funcionamiento lineal del
temperatura (-25°C a +70°C) sensor

El sensor se somete a El sensor fue comprado

mediciones fuera de su hace mas de 2 afios

rango especificado

Acceder a la FAQ



https://www.feelbat.fr/es/faq

e
feelbat

Si tienes fisuras
tienes FEELBAT

Descubra nuestros tutoriales en video

Ver los videos de ayuda

6% 9 3

info@feelbat.fr 4 rue Louis Breguet www.feelbat.fr

04 123 800 90 JACOU 34830 FRANCE info
Sede Central20 rue Maxime Riviere

97490 SAINT-DENIS



https://www.youtube.com/feed/playlists
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